Motoranschlussbelegungen

mech

Anschlussbelegung fiir Schrittmotoren 12pol. Anschlussbelegung fiir Schrittmotoren 9pol.
(fiir RDH, DSH-S) (fiir RF1, iZD 54, MD 1, ZD 30, ZR 20, ZDS 2030)
Motoranschluss - M Motoranschluss Sub-D 9-pol. Stift
otorphase 1A
2 Motorphase 1B Fe ) 1 Motorphase 1A
3 Motorphase 2A 2 Motorphase 1B
4 Motorphase 2B B Motorphase 2A
5 +24V Schalter 4 Motorphase 2B
6 +24V Bremse 5 +24V Schalter
7 GND Schalter 6 +24V Bremse
8 GND Bremse 7 Endschalter 2
9 Endschalter 1 o 8  GND Bremse
10 Endschalter 2 9  Endschalter 1
1 Gehause- Kabelschirm
Ansicht auf Stifteinsatz an der Steckseite 2 Ansicht auf Stifteinsatz an der Steckseite
Gehduse- Kabelschirm

Anschlussbelegung fiir Schrittmotoren mit Encoder

(fiir RDH)
Motoranschluss Encoderanschluss
1 Motorphase 1A 1 +5V Encoder
2 Motorphase 1B 2 Encoderspur A
3 Motorphase 2A 3 Encoderspur B
4 Motorphase 2B 4 Encoderspur Z
5 +24V Schalter 5
6 +24V Bremse 6 GND Encoder
7 GND Schalter 7 Encoderspur /A
8 GND Bremse 8 Encoderspur /B
9 Endschalter 1 9 Encoderspur /Z
10 Endschalter 2 Gehause- Kabelschirm
Ansicht auf Stifteinsatz an der Steckseite :;
Gehause- Kabelschirm Ansicht auf Stifteinsatz an der Steckseite
Anschlussbelegung fiir biirstenbehaftete DC-Servomotoren (BDC)
Motoranschluss Encoderanschluss | Yt
1 Motorphase 1 (U+) . 431 E:zz:zzz::g
2 Motorphase 1 (U-)
3 Motorphase 1 (U+)* 5 Encoderspur /A
4 Motorphase 1 (U-) * 6 +24V Schalter
5 124V Bremse 7 Endschalter 1
6 GND Bremse 8 GND Schalter
7 - S =
8 10 GND Encoder
9 Schutzleiter PE B IEcode hiinz
Gehduse- Kabelschirm SR Encodepis
i . ] . o . 13 Encoderspur A
Ansicht auf Stifteinsatz an der Steckseite Motorphasen werden teilweise 14 Refernzschalter
iiber 2 Adem angeschlossen. Ansicht auf Stifteinsatz an der Steckseite 15  Endschalter 2

Gehduse- Kabelschirm

Anschlussbelegung fiir biirstenlose EC-Servomotoren (BLDC) 48V
Motoranschluss : Encoderanschluss _ | il St
2 +5V Encoder / Hall
1 Motorphase U . 3 Encoderspur /Z
2 Motorphase V 4 Encoderspur /B
3 Motorphase W 5 5 Encoderspur /A
4 - 6 +24V Schalter
5 124V Bremse 7 Endschalter 1
6  GND Bremse 8 GND Schalter
7 - 9 Hall Signal B
B — 10 GND Encoder
? Schutzleiter PE 1 1 Encoderspur Z
Ansicht auf Stifteinsatz an der Steckseite AR i -
. 13 Encoderspur A

4 Hall Signal C
15 Endschalter 2
Gehéuse- Kabelschirm

Ansicht auf Stifteinsatz an der Steckseite
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